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DUPRO AG A 42 142/lru 

Industriestr . 6 

CH-8590 Romanshorn 

Saugreinigungswerkzeug mit einer Wechseleinheit 

Die Erfindung betrifft ein Reinigungswerkzeug mit einem 
rotierenci angetriebenen Arbeitswerkzeug, insbesondere fur 
ein Saugreinigungsgerat wie einen Staubsauger oder dgl . 
nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Als Saugreinigungswerkzeug ausgebildete Reinigungswerkzeuge 
mit rotierend angetriebener Burstenwalze sind als Zubehor 
fur Staubsauger bekannt . Das Saugreinigungswerkzeug besteht 
aus einem Gehause mit einer Bodenplatte, in der ein quer 
zur Arbeitsrichtung liegender Arbeitsschlit z vorgesehen 
ist. Durch den Arbeitsschlit z wirkt die drehend im Gehause 
gelagerte Burstenwalze auf die zu bearbeitende Flache, 
z, B. eine Bodenflache, eine Polsterf lache , ein Teppich 
Oder dgl. ein. Als Antriebsmotor fur die Burstenwalze ist 
ein Elektromotor, eine Saugluf tturbine oder dgl. Motor ein- 
setzbar. 

Urn gute Reinigungsergebnisse zu erzielen, mufi das Saug- 
reinigungswerkzeug auf die zu reinigende Flache angepaSt 
ausgebildet sein. Glattboden erfordern eine andere Bearbei- 
tung als Teppichboden, Polsterf lachen oder dgl.. Im Zu- 



behorhandel sind daher verschiedene Saugdusen fur den je- 
weiligen Einsatzfall erhaltlich. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Reinigungs- 
werkzeug mit einem rotierend angetriebenen Arbeitswerkzeug 
derart auszubilden, dafi mit einfachen Mitteln eine An- 
passung des Arbeitswerkzeugs an die zu reinigende Flache 
moglich ist. 

Die Aufgabe wird erf indungsgemaS nach den Merkmalen des An- 
spruchs 1 gelost. 

Das Arbeitswerkzeug selbst ist an seinen beiden Enden un- 
verlierbar in einem Werkzeugtrager gehalten und bildet mit 
diesem eine Wechseleinheit . Der Werkzeugtrager wird iiber. 
eineh Auf nahmeschlitz oder dgl . mit dem Gehause des 
Reinigungswerkzeuges verbunden, vorzugsweise in das Gehause 
eingeschoben und am Gehause auswechselbar gehalten, vor- 
zugsweise verrastet. Der Benutzer kann somit durch Aus- 
wechseln des Reinigungswerkzeuges eine Anpassung an die zu 
reinigende Boderiflache vornehmen, wozu ein einfacher Aus- 
tausch der Wechseleinheit erforderlich ist. Das Losen der 
Wechseleinheit vom Gehause gibt auch die Moglichkeit zum 
einfachen Reinigen des Arbeitswerkzeuges selbst, da dieses 
in der Wechseleinheit fur den Benutzer im wesentlichen frei 
zuganglich liegt. Der Werkzeugtrager der Wechseleinheit und 
das Gehause des Saugreinigungswerkzeuges weisen einander 
iiberlappende Wandabschnitte auf, die den Werkzeugtrager am 
Gehause und das Abtriebsrad zum Antriebsrad ausrichten, so 
daS der Werkzeugtrager ohne besondere Fertigkeiten des Be- 
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nutzers lagerichtig am Gehause zu montieren ist und durch 
rastahnliche Bef estigungsmittel losbar gehalten ward. Die 
Antriebsverbindung mit dem Antriebsmotor wird dabei werk- 
zeuglos hergestellt und beim Entnehmen des Werkzeugtragers 
ohne weiteres wieder gelost . Als Arbeitswerkzeug kdnnen 
Burstenwalzen, Polierwalzen, Klopf walzen, Ref reshwalzen 
oder dgl . vorgesehen sein, die jeweils mit ihrem Werkzeug- 
trager eine selbstandige Wechseleinheit bilden. Es kann 
vorteilhaft sein, alternativ eine Wechseleinheit als sta- 
tischen Saugmund auszufuhren, wobei dann die Antriebs- 
einheit abgeschaltet wird. 

Bevorzugt wird der Werkzeugtrager durch eine Aufnahme 
schubladenartig in das Gehause . des Reinigungswerkzeuges 
eingeschoben, wobei die uberlappenden Wandabschnitte die 
Fiihrung des Werkzeugtragers im Gehause gewahrleisten . 

Der Arbeitsschlitz , durch den das Arbeitswerkzeug auf die 
zu reinigende Flache wirkt, ist zweckmaSig im Werkzeug- 
trager selbst . ausgebildet , so daS die den Boden zugewandte 
Gleitflache des Arbeitswerkzeuges ausschlieSlich am Werk- 
zeugtrager ausgebildet sein kann. Hierzu ist dieser vor- 
teilhaft als geschlossener Rahmen gestaltet, der die Gleit- 
flache des Reinigungswerkzeuges bildet. 

Der Werkzeugtrager ist im Gehause des Reinigungswerkzeuges 
vorteilhaft durch eine Rastverbindung gehalten, die einfach 
zu losen ist und einen sicheren, unverlierbaren Halt der 
Wechseleinheit im Gehause gewahrleistet . ZweckmaSig ist an 
zumindest einem Ende des Werkzeugtragers ein erstes Rast- 
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element vorgesehen, daS mit einem zweiten, ' gehausef esten 
Rastelement zusammenwirkt . Urn ein einf aches Ausschieben des 
Werkzeugtragers aus dem Gehause zu erzielen, "ist am Werk- 
zeugtrager ein Fortsatz vorgesehen, der in eine Of fnung auf 
der Oberseite des Gehauses eingreift, so dafi der Werkzeug- 
trager von der Oberseite des Gehauses her schubladenartig 
aus dem Auf nahmeschlitz herausgedruckt werden kann . 

Als vorteilhafte Getriebeverbindung zwischen dem Antriebs- 
motor und dem rotierend angetriebenen Arbeitswerkzeug ist ■ 
jedes leicht losbare, insbesondere werkzeuglos losbare Ge- . 
triebe zweckma£ig, so z. B. ein Reibragetriebe , ein Zahn- . 
radgetriebe oder dgl . . In besonderer Ausgestaltung der Er- 
findung ist als Getriebeverbindung ein Keilradgetriebe mit 
einem Zwischenrad vorgesehen, dessen Umf angsberei.ch mit dem 
Abtriebsrad des Arbeit swerkzeugs in einen ohne Werkzeug zu 
losenden Wirkeingriff nach Art eines Keilriemens steht. 
Dabei ist das als Keilrad ausgebildete Zwischenrad an 
seinem AuSenumfang vorzugsweise elastisch ausgebildet und 
greift mit diesem elastischen Aufienumf ang kraf tubertragend 
in Keilnuten des Abtriebsrades und vorzugsweise des An- 
triebsrades ein. 

In weiterer Ausgestaltung der Erf indung wird der uber deh 
Arbeitsschlitz eintretende Saugluf t strom uber einen Saug- 
kanal einem AnschluSstutzen fur ein Saugrohr zugefiihrt, 
wobei der Saugkanal zwischen der Bodenplatte und der An- 
triebswelle des Antriebsmotors liegt. ZweckmaSig ist der 
Saugkanal durch den Antriebsmotor selbst begrenzt. Bei 
einer Ausbildung des Antriebsmotors als Elektromotor kann 
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der Saugluf tstrom gleichzeitig als Kuhlstrbm genutzt 
werden. 

r 

Urn eine vorteilhafte Stromung zwischen dem Arbeitsschlitz 
und dem AnschluSstutzen zu gewahrleisten, ist der Aus- 
trittsquerschnitt des Saugkanals groEer als sein Eintritts 
querschnitt ausgebildet, vorzugsweise auch groSer als der 
Stromungsquerschnitt des AnschluSstut zens selbst. Der 
Stromungsubergang zwischen dem Saugkanal und dem AnschluiS- 
stutzen ist dabei zweckmaSig durch einen Sammler gebildet, 
der insbesondere um eine zur Antriebswelle etwa parallele 
Achse im Gehause verschwenkbar gehalten ist. Der Sammler 
ist mit einer an die Bodenflache des Saugkanals anschlie- 
Senden Leitrampe versehen, die einen Hohenversatz zwischen 
dem Saugkanal und dem AnschluSstut zen uberbruckt . 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus den weit.e- 
ren Anspruchen, der Beschreibung und der Zeichnung, in der 
ein nachfolgend im einzelnen beschriebenes Ausfuhrungs- . 
beispiel der Erfindung dargestellt ist. Es zeigen: 

Fig. 1 in perspekt ivis.cher Ansicht ein erf indungsgemafies 

Reinigungswerkzeug, 

Fig. 2 in perspekt ivischer Ansicht das Reinigungswerkzeug 

nach Fig. 1 mit ausgeschobenem Werkzeugtrager , 

Fig. 3 eine Ansicht auf das Reinigungswerkzeug gemaS Fig. 

2 mit geoffnetem Gehause, 
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Fig. 4 eine Ansicht auf das Reinigungswerkzeug gemaS Fig 

1 mit . geof f netem Gehause, 



Fig. 5 einen Schnitt durch das erf indungsgemaBe 

Reinigungswerkzeug langs der Linie V-V in Fig.. 1, 



Fig. 6 eine Ansicht des Reinigungswerkzeugs von unten mit 

entnommenem Werkzeugtrager , 



Fig. 7 eine Ansicht des Reinigungswerkzeuges gemaS Fig. 6 

mit eingeschobenem und verrastetem Werkzeugtrager , 



Fig. 8 eine perspektivische Darstellung des Reinigungs 

werkzeuges mit demontierten Laufradern, 



Fig. 9 in vergroSerter Darstellung den AnschluSstut zen zur 

Verbindung mit einem Saugreinigungswerkzeug, 

Fig. 10 in einer perspekt ivischen Seitenansicht den Sammler 

zwischen dem Saugkanal und dem AnschluSstutzen, 



Fig. 11 eine Ansicht auf den Sammler gemafi Fig. 10 von 

vorne , 



Fig. 12 eine perspektivische Ansicht einer Wechseleinheit 

von vorne, 



Fig. 13 eine perspektivische Ansicht der Wechseleinheit 

nach Fig. 12 von hinten, 
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Fig. 14 eine perspektivische Ansicht einer Wechseleinheit 

in einer Ausfuhrung als Saugschuh, 

Fig. 15 eine perspektivische Ansicht der Wechseleinheit 

gemaS Fig. 14 von schrag unten mit Klopfstaben als 
Arbeitswerkzeuge , 

Fig. 16 eine perspektivische Ansicht einer Box zum Lagern 

von Wechseleinheiten mit unterschiedlichen Arbeits- 
werkzeugen, 

Fig. 17 eine perspektivische Ansicht eines erfindungs- 

gemaSen Reinigungswerkzeuges mit einem geteilten 
Grundgehause, 

Fig. 18 eine perspektivische Ansicht eines Reinigungs- 
werkzeuges mit einem das Grundgehause uber- 
greifenden Wechseleinsat z , 

Fig. 19 eine perspektivische Darstellung des Reinigungs- 

werkzeugs nach Fig. 18 von hinten. 

Das in den Fig. 1 und 2 in perspektivischer Ansicht von 
vorne gezeigte Reinigungswerkzeug 1 ist zum AnschluS an ein 
nicht dargestelltes Saugreinigungswerkzeug wie einen Staub- 
sauger oder dgl . vorgesehen. Uber einen Anschlufistutzen 2 
wird das Reinigungswerkzeug 1 mit dem Saugschlauch eines 
Saugreinigungsgerates verbunden. Im Ausf uhrungsbeispiel be- 
steht das Gehause 3 des Reinigungswerkzeugs 1 aus einer 
Oberschale 31 und einer Unterschale 32. Die Unterschale 32 
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weist eine Bodenplatte 4 auf, die in den Fig. 6 bis 8 zu 
erkennen ist. Auf der Seite der Bodenplatte 4 ist ein 
Arbeitsschlitz 5 (Fig. 7) vorgesehen, durch welchen ein 
Arbeit swerkzeug 7 auf die zu bearbeitende Flache wirkt . Im 
gezeigten Ausf uhrungsbeispiel ist das Arbeitswerkzeug 7 
eine Burstenwalze 8, die urn eine liegende Achse 9 drehbar 
im Gehause 3 gehalten ist und uber den Umfang mit Borsten 
16 besetzt ist.. 

Wie sich auch aus den Fig. 3 und 4 ergibt, wird das 
Arbeitswerkzeug 7, d. h. die Burstenwalze 8 uber einen 
Motor 33 angetrieben, der im gezeigten Ausf uhrungsbeispiel 
als Elektromotor ausgebildet ist. Es kann zweckmaSig sein, 
anstelle des Elektromotors eine Saugluf tturbine oder dgl . 
Motor als Antrieb fur das Arbeitswerkzeug 7 vorzusehen. 

Auf der Welle 11 des Antriebsmotors 33 (Fig. 3, 4) ist ein 
Antriebsrad 12 befestigt, welches uber ein Zwischenrad 17 
mit einem Antriebsrad 14 zusammenwirkt , das drehfest mit 
dem Arbeitswerkzeug 7 verbunden ist. Das Zwischenrad 17 
tritt im Bereich seines Umfangs 18 nach Art eines Keilrades 
mit dem Antriebsrad 12 einerseits und mit dem Abtriebsrad 
14 andererseits in Wirkverbindung, wobei sich diese An- 
triebsverbindung ohne groSen Auf wand werkzeuglos trennen 
und wieder zusammenf ugen laSt. 

Im gezeigten Ausf uhrungsbeispiel sind das Antriebsrad 12 
und das Abtriebsrad 14 als Keilriemenscheiben ausgebildet, 
die eine aufiere Umfangsnut 13 bzw. 15 aufweisen. Das 
Zwischenrad 17 ist als Keilrad geformt, welches am Aufien- 
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umfang 18 einen als Keilring 19 ausgebildeten Antriebsring 
tragt, der in die Umf angsnuten 13 und 15 von Antriebsrad 12 
und Abtriebsrad 14 nach Art eines Keilriemens drehmoment- 

■ 

libertragend eingreift. Hierzu ist der Keilring 19 vorzugs- 
weise aus einem elastischen Material, z. B. einer 
Polyurethan-Mischung gebildet und hat einen im wesentlichen 
trapezf ormigen Querschnitt, wie er von Keilriemen bekannt 
ist. Auch andeire Gestaltungen des Antriebsrings konrien vor- 
teilhaft sein. Zur Ubertragung einer hohen Leistung kann es 
zweckmaSig sein, in das Material des Keilrings 19 ein 
Gewebe einzulassen, welches dann als inrierer Zugstrang 
Krafte aufnehmen kann. 

Im Ausfiihrungsbeispiel ist. das aus den Radern 12, 14 und 17 
bestehende Getriebe 10 als Keilradgetriebe ausgebildet, 
d. h. das Drehmoment wird durch Reibleistung iiber die 
Flanken der. Umfangsnuten 13 und 15 sowie den Keilring 19 - 
iibertragen. Dabei wirken bei angetriebenen Antriebsrad 12 
die Antriebskraf te derart, daS eine schlussige Getriebe- 
verbindung 10 hergestellt ist. Dabei ist von Vorteil, daS 
aufgrund der Reibpaarung nur ein maximales Drehmoment iiber- 
tragen werden kann; blockiert das rotierende Arbeits- 
werkzeug 7, kann das Getriebe 10 durchrutschen, wodurch ein 
Uberlastschut z gegeben ist. 

Es kann zweckmaSig sein, anstelle des dargestellten Keil- 
radgetriebes 10 ein Reibradgetriebe , ein Zahnradgetriebe 
oder dgl . Getriebe vorzusehen, welches sich insbesondere 
werkzeuglos trennen und wieder zusammenf iigen laSt . Das im 
Gehause 3 rotierend gelagerte Arbeitswerkzeug 7 ist - wie 

■ ♦ 

■ 

42l42b.doc 



die Fig. 2 und 3 zeigen - an seinen Enden 35, 3 6 in einem 
Werkzeugtrager 3 0 gehalten und bildet mit diesem eine 
Wechseleinheit , die in das Gehause 3 eingesetzt ist. Der 
Werkzeugtrager 3 0 besteht vorzugsweise aus einem ge- 
schlossenem Rahmen 34, wie er insbesondere aus der Dar- 
stellung in Fig. 7 zu erkennen ist. Dieser geschlossene 
Rahmen 34 weist zwei Langsstreben 3 7 und 3 8 auf, die etwa 
parallel zur Drehachse 9 des Arbeitswerkzeuges 7 verlaufen 
und an ihren Enden durch kurze Querstreben 3 9 fest mit- 
einander verbunden sind. Die Querstreben 3 9 bilden den 
unteren Rand der axialen Stirnseiten. 40 des Werkzeugtragers 
30. In den Stirnseiten 40 sind Gleitlager 41 (Fig. 3) mon- 
tiert, welche das Arbeitswerkzeug 7 drehbar. halten. Das 
Arbeitswerkzeug 7 ist zwischen den beiden Stirnseiten 4 0 
unverlierbar im rahmenf ormigen Werkzeugtrager 30 gehalten. 
Die Drehachse 9 des Arbeitswerkzeuges 7 liegt dabei ober- 
halb des Rahmens 34, der durch die Langsstreben 3 7 und 3 8 
sowie die Querstreben 39 einteilig ausgebildet ist. 

Im Bereich der Wandabschnitte 70 der Stirnseiten 40 des 
Werkzeugtragers 3 0 sind Fortsatze 42 ausgebildet, die etwa 
rechtwinklig zu der durch den Rahmen 34 definierten Ebene 
liegen. Diese Fortsatze 42 tragen an ihren freien Enden 
eine Anschlagf lache 43, auf der eine etwa zylindrische Er- 
hebung liegt, die als Betatigungsknopf 44 vorgesehen ist. 
Wie die Figuren zeigen, sind im gezeigten Ausfiihrungs- 
beispiel die Enden 3.9 des Werkzeugtragers 30 gleich aber 
spiegelsymmetrisch ausgebildet. 
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In der Bodenplatte 4 der Unterschale 32 des Gehauses 3 ist 
iiber die gesamte Breite des Reinigungsgerates 1 ein Auf- 
nahmeschlitz 45 (Fig. 6) ausgebildet. Dieser Auf nahme- 
schlit z 45 gewahrt freien Zugang zu einer Saugkammer 46, in 
der die Wechseleinheit mit dem Arbeit swerkzeug 7 bzw. der 
Biirstenwalze 8 zu liegen kommt . Wie die Fig. 5 und 6 
z'eigen, miindet etwa mittig in die Saugkammer 4 6 der Saug- 
mund 4 7 eines Saugkanals 48, der unterhalb des Antriebs- 
motors 3 3 von der Saugkammer 4 6 zum AnschluSstutzen 2 ver- 
lauft. Der Saugluf tstrom tritt von auSen durch den Arbeits- 
schlitz 5 in der Bodenplatte 4 in die Saugkammer 4 6 ein und 
stromt iiber den Saugmund 47 und den Saugkanal 4 8. unterhalb 
des Antriebsmotors 3 3 zum AnschluSstut zen 2 und von dort 
zum Saugreinigungsgerat . Dabei liegt der Saugkanal 48 
zwischen der Bodenplatte 4 und der Antriebswelle 11 des An- 
triebsmotors 33. Bevorzugt . ist der Saugkanal 48 durch den 
Antriebsmotor 33 selbst begrenzt . Der Saugkanal 48 er- 
weitert sich an seinem dem AnschluiSstut zen 2 zugewandten 
Ende, wobei der Austrittsquerschnitt des Saugkanals 48 
groSer ist als sein Eintrittsquerschnitt im Bereich des. 
Saugmundes 47. Vorzugsweise ist der Austrittsquerschnitt 
des Saugkanals 48 auch ' groSer als der Stromungsquerschnitt 
des Anschlufistutzens 2 . 

Der geschlossene Rahmen 34 des Werkzeugtragers 3 0 wird in 
seiner montierten Lage von dem Auf nahmeschlit z 45 etwa 
spielfrei eingefalSt . . Dabei greift ein Schenkel der etwa L- 
formig ausgebildeten Querstrebe 37 in einen Auf nahmeschlit z 
77 ein, der iiber die Lange des Auf nahmeschlit zes 45 in der 
vorderen Gehausewand 78 der Unterschale 32 vorgesehen ist. 
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Wie Fig. 5 zeigt, wird der eine Schenkel, der im Quer- 
schnitt L-formigen Querstrebe 37 von der vorderen Gehause- 
wand 78 ubergriffen, wodurch eine Aussteifung sowohl des 
Werkzeugtragers 3 0 einerseits als auch der vorderen 
Gehausewand 78 des Gehauses 3 andererseits erzielt ist. 
Daneben wird durch das f ormschlussige Eingreifen der Quer- 
strebe 3 7 in die Aufnahmenut 7 7 des Gehauses 3 eine 
Montagelage des Werkzeugtragers 3 0 erzwungen, wodurch der 
Werkzeugtrager 3 0 im Gehause lagegenau montiert ist. Durch 
die Wandabschnitte 70, 80 am Werkzeugtrager 3 0 und die ent- 
sprechenden inneren Wandabschnitte 71, 81 am Gehause 3 ist 
auch eine lagerichtige Ausrichtung des Abtriebsrades 14 auf 
dem drehend angetriebenen Arbeitswerkzeug 7 zum Antriebsrad 
12 des Motors 33 gewahrleistet. Beim Einschieben des Werk- 
zeugtragers 3 0 richtet sich dieser an den Wandabschnitten 
71 und 81 des Gehauses 3 aus, so dalS mit dem Einschieben 
gleichzeitig eine lagerichtige Verbindung des Getriebes 10 
gewahrleistet ist . 

Im Ausf iihrungsbeispiel wird der Werkzeugtrager 3 0 mit den 
Fortsatzen 42 voran schubladenartig in den Auf nahmeschlit z 
45 der Bodenplatte 4 eingeschoben, wobei die Betatigungs- 
knopfe 44 in angepaiSte Offnungen 4 9 der Oberschale 31 des 
Gehauses zu liegen kommen. Die Anschlagf lachen 43 bilden 
dabei Wandabschnitte des Werkzeugtragers 30, die sich auf 
der Innenwand der Gehauseoberschale 31 anlegen und so die 
Offnung 49 sicher gegen Falschluft abdichten. 

In den AuSenseiten der Stirnseiten 40 sind Rastauf nahmen 50 
vorgesehen, die mit Rastnocken 51 auf den Seitenwanden 71 
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des.Gehauses 3, insbesondere der Unterschale 32 zusammen- 
wirken. Die Rastnocken 51 haben etwa halbkreisf ormige G.e- 
stalt, wobei der Kreisabschnitt der Offnung dem Aufnahme- 
schlitz 45 zugewandt liegt. Die Rastauf nahmen 50 haben den 
Rastnocken 51 entsprechende Gestalt und sind mit in die 
Rastaufnahme 50 zeigenden Rastnasen 52 versehen, die ein- 
ander diametral etwa auf der Hohe des Durchmessers der 
teilkreisf ormigen Rastaufnahme 50 einander gegemiberliegen . 

Urn eine ausreichende Federeigenschaf t der Rastnasen 52 zu 
erzielen, sind hinter den Rastnasen 52 in der Stirnwand 40 
Hohlraume 53 ausgebildet . Die dadurch entstehenden Wand- 
starken haben elastische Eigenschaf ten, da der . Werkzeug- 
trager 3 0 bevorzugt aus Kunststoff besteht. 

Der Werkzeugtrager 3 0 wird schubladenartig in den Aufnahme- 
schlitz 45 eingeschoben, wobei die Rastnocken 51 in die 
Rastauf nahmen 50 eintreten und zugleich der Betatigungs- 
knopfe 44 in die Offnungen 4 9 der Gehauseoberschale 31 ein- 
greifen. Dabei. uben die Wandabschnitte 70 und 8 0 des Werk- 
zeugtragers mit den Wandabschnitten 71 und 81 des Gehauses 
fiihrende Wirkung aus. Der Werkzeugtrager 30 wird so tief in 
das Gehause 3 eingeschoben, bis die Rastnasen 52 die Rast- 
nocken 51 etwa auf der Hohe des Durchmessers hintergreif en 
und der Werkzeugtrager 3 0 unverlierbar im Gehause 3 ge- 
halten ist. Da das Getriebe 10 werkzeuglos einfach zu 
trennen und aufgrund. der lagerichtigen Ausrichtung von An- 
triebsrad 13 und Abtriebsrad 14 werkzeuglos zu schlieSen 
ist, wird mit dem Einschieben des Werkzeugtragers 3 0 in den 
Aufnahmeschlitz 45 gleichzeitig die Antriebsverbindung des 
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Getriebes 10 hergestellt. Dabei greift - bei einer Aus- 
bildung als Keilradgetriebe - der Umfang des Zwischenrades 
17 (KeiTrad) in die Umfangsnut 15 des Abtriebsrades 14, wo- 
durch eine hohe Drehmomente iibertragende Verbindung nach 
Art des Keilriemenprinzips geschaffen wird. 

Zum Auswechseln des Arbeitswerkzeugs 7 wird von der Ober- 
schale 31 her auf die Betatigungsknopf e 44 gedruckt, urn 
gegen die Kraft der Verrastung der Rastverbindung in den 
Werkzeugtrager 3 aus dem Auf nahmeschlit z 4.5 heraus- 
zudriicken. Da die Fortsatze 42 als Verlangerung der Seiten- 
wande 40 des Werkzeugtragers 30 ausgebildet sind und die 
Verrastung in der Seitenwand 4 0 liegt, erfolgt die Kraft- 
einleitung unmittelbar im Bereich der Verrastung, wodurch 
ein leichtes Losen der Verrastung gewahrleistet ist . Der. 
Benutzer kann mit wenigen Handgrif fen werkzeuglos einen. . 
ersten Werkzeugtrager 30 mit der dargestellten Burstenwalze 
8 gegen einem anderen Werkzeugtrager mit einem Arbeits- 
werkzeug austauschen, welches ebenfalls als Wechseleinheit 
ausgebildet ist. Wie im Aus fiihrungsbei spiel gezeigt, bildet 
der Werkzeugtrager 3 0 zusammen mit dem Arbeit swerkzeug 7 
- wie immer dieses gestaltet sein mag - die Wechseleinheit. 
Dabei ist es zweckmaSig, zum Zwischenlagern austauschbarer 
Wechseleinheiten eine Aufnahmebox 60 vorzusehen, in der 
mehrere Auf nahmef acher 61 fur mehrere Wechseleinheiten vor- 
gesehen sind, wie dies in Fig. 16 gezeigt ist. Die dar- 
gestellte Aufnahmebox 60 hat zwei Facher 61 fur zwei 
Wechseleinheiten . 
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Wie ira einzelnen in den Fig. 12 bis 15 dargestellt, kann 
die Wechseleinheit 30 1 auch ohne rotierendes Arbeits- 
werkzeug ausgebildet werden . Die Wechseleinheit 30' besteht 
wieder aus einem rahmenf ormigen Werkzeugtrager 30, dessen 
Rahmen 34 aus Langsstreben 3 7 und 3 8 sowie diese ver- 
bindenden Querstreben 39 zusammengeset zt ist. Im Bereich 
der dem Saugmund 4 7 zugewandten Querstrebe 3 8 sind Sperr- 
wande 90 vorgesehen, welche die Saugkammer im Gehause 3 
gegemiber dem Saugkanal 48 im wesentlichen abdichten. Wie 
Fig. 14 zeigt, ist in der Wechseleinheit 30 1 ein zentraler 
Saugraum 91 ausgebildet, an den in der Gleitplatte 93 ver- 
laufende Saugnuten 92 anschlieSen. Die Saugnuten erstrecken 
sich etwa parallel zu den Langsstreben 37 und 3 8 von dem 
zentralem Saugraum 91 zu den Stirnseiten 40 des Werkzeug- 
tragers 30. Mit dem in den Fig. 12 bis 14 dargestellten 
Wechseleinheit 30 1 kann das Reinigungswerkzeug in ein ein- 
faches saugendes Werkzeug ohne angetriebenes Arbeits- 
werkzeug angepafet werden. 

Die Wechseleinheit 30' 1 nach Fig. 15 entspricht im Aufbau 
der Wechseleinheit 30 1 nach den Fig. 12 bis 14; in der 
Gleitplatte 93 sind jedoch Arbeitswerkzeuge 7 ! montiert, 
die aus flexiblen Gummiwulsten 85 bestehen. Im gezeigten 
Ausfuhrungsbeispiel liegen drei derartige Gummiwulste 85 
eng nebeneinander und erstrecken sich uber die gesamte 
Lange der Wechseleinheit 3 0''. Wird uber den zentralen 
Saugraum 91 ein Saugluf tstrom auf gebracht , tritt die Saug- 
luft zwischen den Gummiwulsten 85 in die Stromungskanale 
ein, wobei die Gummiwulste 85 elastisch ausgelenkt werden, 
urn dann aufgrund der Elastizitat in ihre Ausgangslage 
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zuriickzuschwingen. Dabei ergeben sich klopfende Bewegungen 
so date die Wechseleinheit 30 1 ' als Klopf werkzeug zum Be- 
arbeiten eines Teppichbodens, eines Teppichs oder dgl. ge- 
eignet ist. Auch diese Wechseleinheit 30' 1 ist durch ein- 
faches Einschieben in das Gehause des Reinigungswerkzeuges 
in Betrieb zu nehmen, ohne das rotierende Arbeitswerkzeuge 
notwendig sind. 

Im gezeigten Ausf iihrungsbeispiel ist der Werkzeugtrager 3 0 
mit der Burstenwalze 8 fur den Saugbetrieb vorgesehen. Es 
kann zweckmaSig sein, am Werkzeugtrager 3 0 nach den Fig. 2 
und 3 eine Sperrwand 90 vorzusehen, wie es bei den Wechsel- 
einheiten 30 1 und 30*' dargestellt ist. Mit einer der- 
artigen Sperrwand kann der Saugmund 4 7 gegeniiber der Saug- 
kammer 46 gesperrt werden, so da!5 durch den Arbeitsschlitz 
5 des Werkzeugtragers 3 0 keine Saugluft stromt . In dieser 
Einstellung kann das Reinigungswerkzeug zum Einmassieren 
von Reinigungsmitteln wie Spanen, Reinigungsmehl oder dgl. 
mittels der Burstenwalze benutzt werden. 

Das Gehause 3 des Reinigungswerkzeugs kann aus Kunststoff 
bestehen, der keinen besonderen Anf orderungen geniigen muiS. 
Die auf der zu reinigenden Flache aufliegende Gleitsohle 
kann aus einem hoherwertigen Kunststoff material , einem 
Metall, einem DruckguSmaterial oder einer geeigneten Legie- 
rung gebildet sein und wird ausschlieSlich von dem Rahmen 
34 des Werkzeugtragers 30, d. h. den Langsstreben 3 7 und 3 8 
sowie den Querstreben 39 gebildet. Der erf indungsgemaSe 
Aufbau ist daher auch unter Berucksichtigung des Material - 
einsatzes vorteilhaft; nur der Bereich des Werkzeugtragers 
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3 0 bzw. dessen Rahmen 34 ist aus eiriem hoherwertigen 
Material, wie Kunststoff, Metall, DruckguS oder dgl . her- 
zustellen. 

Im gezeigten Aus fuhrungsbei spiel (Fig. 5) ist der Saugkanal 

4 8 unterhalb des Antriebsmotors gefuhrt und erweitert sich 
zu seinem dem AnschluSstutzen 2 zugewandten Ende . Urn eine 
sfromungstechnisch vorteilhafte Abfuhrung des Saugluft- 
stroms uber den AnschluSstutzen 2 zu gewahrleisten, ist er- 
f indungsgemaS zwischen dem erweiterten Austrittsquerschnitt 
des Saugkanals 48 und dem AnschluJSstut zen 2 ein Sammler 62 
vorgesehen, der den Austrittsquerschnitt des Saugkanals .4 8 
in den Abstromquerschnitt des AnschluSstut zens 2 uberf uhrt . 
Wie im Schnitt nach Fig. 5 sowie den Darstellungen nach den 
Fig. 9 bis 11 zu entnehmen, ist der Sammler 62 urn eine zur 
Antriebswelle 11 des Motors 33 parallel liegende Achse 63 
verschwenkbar im Gehause 3 gehalten. Die Achse 63 ist dabei 
an dem der Bodenplatte 4 abgewandten Ende 64 des Sammlers 
62 vorgesehen und durch Achszapfen 65 gebildet, die in ent- 
sprechende Lagerauf nahmen 66 des Gehauses 3 eingreifen. Wie 
sich aus den Fig. 5 und ll'ergibt, weist der Sammler an 
seinem der Achse 63 gegeniiberliegenden Ende eine Leitrampe 
67 auf, die sich bogen- bis teilkreisf ormig zu einem hdher- 
liegenden Rohrstuck 68 erhebt, das zur Verbindung mit dem 
AnschluSstutzen 2 vorgeisehen ist. Der AnschluSstut zen 2 ist 
dabei urn eine Achse 75 drehbar im Rohrstuck 68 gehalten. 
Wie Fig. 11 zeigt, hat der Sammler an dem angestromten Ende 
einen etwa rechteckf ormigen Querschnitt; das abstromende 
Ende wird durch das einteilig angeformte Rohrstuck 68 ge- 
bildet. Die Breite des Sammlers entspricht in Richtung der 
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Verschwenkachse 63 gemessen etwa der Breite des AnschluS- 
stutzens 2 bzw. des Rohrstucks 68. 

Wie Fig; 5 zeigt, iiberbruckt die Leitrampe 67 einen Hohen- 
versatz h zwischen dem Saugkanal 48 und dem Saugluft ab- 
fuhrenden AnschluiSstutzen 2. Dabei gleitet das vordere Ende 
69 der Leitrampe 67 auf dem entsprechend gekriimmten Boden 
des Saugkanals 48, wobei der Verschwenkweg durch einen An- 
schlag 75 begrenzt ist. 

Durch die beschriebene Ausgestaltung und die Anordnung 
sowie Form des Sammlers 62 ist eine leistungsf ahige 
Stromungsverbindung zwischen dem Saugkanal 48 und dem An- 
schluSstutzen 2 sichergestellt . Dies gewahrleistet zum 
einen eine Stromung mit hohen Stromungsgeschwindigkeiten, 
die ohne Storungen eine groSe Schmutzf racht transportieren 
kann, Insbesondere beim Einsatz einer Luftturbine als An- 
triebsmotor fur ein rotierendes Arbeitswerkzeug 7 gewahr- 
leistet die gute Stromungsverbindung zwischen dem Saugmund 
47 und dem AnschluSstutzen 2 eine hohe Leistungsausbeute 
des Saugluf tstroms . 

Im Ausf uhrungsbei spiel nach Fig. 17 ist das Reinigungs- 
werkzeug 1' in ein Gehause 33 1 fur eine Antriebseinheit und 
ein Gehause 3 1 mit einer Wechseleinheit fur Arbeits- 
werkzeuge aufgeteilt. Die Aufteilung des Reinigungs- 
werkzeugs l 1 selbst in das Gehause 3' mit der Wechsel- 
einheit und der Antriebseinheit 33' ermoglicht z. B. bei 
der Fertigung standardisierte Bauteile. So kann die An- 
triebseinheit 33' fur Gehause unterschiedlicher Breite 
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gleich ausgebildet sein oder eine Antriebseinheit 33 1 mit 
einem Elektromotor gegen eine Antriebseinheit mit einer 
Luf tturbine ausgetauscht werden. Der Hersteller muS die 
notwendigen Komponenten nur entsprechend dem gewunschten 
Endprodukt zusammenf iigen und kann sich der standardisierten 
Bauteile bedienen, wodurch trotz Produktvielf alt eine 
kostengunstige Herstellung moglich ist. 

Die Fig. 18 und 19 zeigen eine Alternative eines er- 
f indungsgemalSen Saugreinigungswerkzeuges mit einer Wechsel- 
einheit 3 0a. Diese ist derart ausgebildet, dalS sie schuh- 
artig auf das vordere Ende des Gehauses 3 aufzusetzen und 
mit dem Gehause zu verrasten ist. Auch die Wechseleinheit 
3 0a hat - wie die anderen beschriebenen Wechseleinheiten" - 
im Bereich der Bodenplatte 4 einen Arbeitsschlit z 5, der 
sich iiber die Breite des Saugreinigungswerkzeuges erstreckt 
und Teil der Wechseleinheit ist. 

Die an dem Saugreinigungswerkzeug f est zulegenden Laufrader 
99 sind bevorzugt auf Achsstummeln 98 aufgesetzt, die ein- 
teilig mit dem Gehause 3 des Saugreinigungswerkzeuges ge- 
fertigt sind. 
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Anspruche 



1. Reinigungswerkzeug mit einem rotierend angetriebenen 
. Arbeitswerkzeug (7) , insbesondere fur ein Saug- 
reinigungsgerat wie einen Staubsauger oder dgl . be- 
stehend aus einem Gehause (3) mit einer Bodenplatte 
(4)und einem auf einer Seite der Bodenplatte (4) vor- 
gesehenen Arbeitsschlitz (5), durch den das im Ge- 
hause (3) drehend gelagerte Arbeitswerkzeug (7) auf 
die zu bearbeitende Flache wirkt, mit einem in dem. 
Gehause (3) angeordneten Antriebsmotor (33) , der uber 
ein Getriebe (10) das Arbeitswerkzeug (7) antreibt 
und das Getriebe (10) ein angetriebenes Antriebsrad 
(12) sowie ein mit dem Arbeitswerkzeug (7) drehfest 
verbundenes Abtriebsrad (14) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet , da£ das Arbeitswerkzeug (7) 
an seinen beiden Enden (35, 36) in einem Werkzeug- 
trager (30) drehbar gehalten ist und mit diesem eine 
Wechseleinheit bildet, dalS der Werkzeugtrager (30) 
und das Gehause (3) einander uberlappende Wand- 
abschnitte (70, 71; 80, 81) aufweisen, die den Werk- 
zeugtrager (3 0) am Gehause (3) und das Abtriebsrad 
(14) zum Antriebsrad (12) ausrichten und date der 
Werkzeugtrager (30) durch rastahnliche Bef est igungs- 



mittel (50, 51) am Gehause (3) des Reinigungs- . 
werkzeuges (1) losbar gehalten ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, daS der Werkzeugtrager (30) 
durch einen Auf nahmeschlitz (45) in das Gehause (3) 
des Reinigungswerkzeuges (1) einschiebbar ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 1 oder 2, 

dadurch gekennzeichnet , daS der Arbeit sschlitz (5) im 

Werkzeugtrager (30) ausgebildet ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis. 3, 

* * • 

dadurch gekennzeichnet, daS der Werkzeugtrager (3 0) . 
einen geschlossenen Rahmen (34) bildet, der in Ein- 
baulage von dem Rahmen des Auf nahmeschlit zes (4 5) 
etwa spielfrei eingefaSt ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet , daS am Werkzeugtrager (30.) 
die auf der zu reinigenden Flache aufliegende Gleit- 
platte (93) des Reinigungswerkzeuges (1) ausgebildet 
ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daS der Werkzeugtrager (3 0) 
mit einer Rastyerbindung (50, 51) im Gehause (3) 
gehalten ist, und die Rastverbindung (50, 51) im 
Bereich der sich uberlappenden Wandabschnitte (70, 
71) vorgesehen ist. 
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Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 6, . 
dadurch gekennzeichnet , daS der Werkzeugtrager (3 0) 
mit zumindest einem Fortsatz (42) in eine Offnung 

(49) auf der Oberseite des Gehauses (3) eingreift und 
der Fortsatz (42) vorzugsweise auf der Hohe der Rast- 
verbindung (50, 51) liegt und als Betatigungselement 

(44) zum.Losen der Rastverbindung ('50, 51) aus- 
gebildet ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daS das Getriebe (10) ein 
Zwischenrad (17) aufweist, dessen Umf angsbereich mit 
dem Abtriebsrad (14) des Arbeitswerkzeuges (7) in 
einem ohne Werkzeug zu losenden Wirkeingriff steht. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 8, 

dadurch gekennzeichnet, date das Antriebsrad (12) und 
das Abtriebsrad (14) als Keilriemenscheiben aus- 
gebildet • sind und das Zwischenrad (17) als Antriebs- 
verbindung zwischen dem Antriebsrad (12) und dem Ab- 
triebsrad (14) als Keilrad (17) vorgesehen ist, 
dessen AuSenumfang (18) in Keilnuten (13, 15) des An- 
triebsrades (12) und des Abtriebsrades (14) ein- 
greift . 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 9, 

dadurch gekennzeichnet, daS der AuSenumfang (18) des 
Keilrades (17) elastisch ist, insbesondere von einem 
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im Querschnitt vorzugsweise trapezf ormigen Antriebs- 
ring (19) gebildet ist. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspriiche . 1 bis 10,. 
dadurch gekennzeichnet, daiS ein iiber den Arbeits- 
schlitz (5) eintretender Saugluf tstrom iiber einen 
Saugkanal (48) einem AnschluSstutzen (2) fur ein 
Saugrohr . zugef uhrt ist, wobei der Saugkanal (48) 
zwischen der Bodenplatte (4) und der Welle (11) des 
Antriebsmotors (33) liegt. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 11, 

dadurch gekennzeichnet, daS der Saugkanal (4 8) durch. 
den Antriebsmotor (33) selbst begrenzt ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 11 oder 12, 
dadurch gekennzeichnet, daS der Austrittsquerschnitt 
des Saugkanals (48) groSer ist als sein Eintritts- 
querschnitt und vorzugsweise groSer als der 
Stromungsquerschnitt des Anschlufestut zens (2) . 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 11 bis 

dadurch gekennzeichnet, da£ zwischen dem Saugkanal 
(48) und dem AnschluSstut zen (2) ein Sammler (62) 
vorgesehen ist, der den Austrittsquerschnitt des 
Saugkanals (48) in den Abstromquerschnitt des An- 
schluSstut zens (2) uberfiihrt. 
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Reinigungswerkzeug nach Anspruch 14, 

dadurch gekennzeichnet, daS der Sammler (62) um eine 
zum Anschlutestutzen (2) quer liegende Achse (63) im 
Gehause (3) verschwenkbar gehalten ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 15, 

dadurch gekennzeichnet, daS die Achse (63) an dem der 
Bodenplatte (4) abgewandten Ende (64) des Sammlers . 
(67) angeordnet ist. 

Reinigungswerkzeug nach Anspruch 14 oder 16, 
dadurch gekennzeichnet, daS der Sammler (62) eine an 
die Bodenflache (4) anschliefiende Leitrampe (67) auf- 
weist, die einen Hohenversatz (h) zwischen dem Saug- 
kanal (48) und dem AnschluSstutzen (2) uberbruckt . 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspruche 14 bis 
17 ' 

dadurch gekennzeichnet, dafi der Sammler (67) in 
seiner in Richtung der Verschwenkachse (63) ge- 
messenen Breite etwa der Breite des AnschluSstut zens 
(2) entspricht. 

Reinigungswerkzeug nach einem der Anspriiche 14 bis 
18, 

dadurch gekennzeichnet, daS der AnschluSstut zen (2) 
in einem Rohrstiick (68) des Sammlers (62) drehbar 
gehalten ist. 



42l42a.doc 



Patentanwalt Dipl. lng. Walter Jackisch & Partner " 2 8. Nov. 2092 

Menzelstr. 40 • 70192 Stuttgart 1/9 . A 42 142 



3/9 



A- 42 142 




30 7 



Fig. 5 



47 48 69 67 75 68 




9/9 . A 42 142 




Patentanwalt Dipl. ing. Walter Jackisch & Partner 

Menzelstr. 40 ■ 70192 Stuttgart 



2 8. Nov. 2002 



DUPRO AG 
Industriestr . 6 



A 42 142/lru 



CH-8590 Romanshorn 



Zusammenf assung 



Die Erfindung betrifft ein Saugreinigimgswerkzeug mit einem 



Staubsauger oder dgl . . Das Gehause (3) des Werkzeuges ist 
mit einer Bodenplatte (4) und einem auf der Seite der 
Bodenplatte (4) ausgebildeten Arbeitsschlit z (5) versehen, 
durch den. das Arbeitswerkzeug (7) auf die zu bearbeitende 
Flache wirkt ..' Im Gehause (3) ist ein Antriebsmotor (33) an-, 
geordnet, der uber ein Getriebe (10) das Arbeitswerkzeug 
(7) antreibt. Das Arbeitswerkzeug (7) ist an seinen beiden 
Enden (35, 36) in einem Werkzeugtrager (30) gehalten und 
bildet mit diesem eine Wechseleinheit , so da£ der Benutzer 
das Saugreinigungswerkzeug auf einfache Weise an die zu be- 
arbeitende Flache adapt ieren kann. Der Werkzeugtrager (3 0) 
ist durch einen Auf nahmeschlitz (45) in das Gehause (3) des 
Reinigungswerkzeuges (1) " einschiebbar und im Gehause (3) 
auswechselbar gehalten. 



rotierend angetriebenen Arbeitswerkzeug (7) fur einen 



(Fig. 2) 
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